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Dispositif depression d'une image sur une grande surface 

L'invention a pour objet un dispositif depression sur une grande 
surface. Le domaine de l'invention est celui du batiment et de la decoration 
d'interieure ou d'exterieure. 

Un but de l'invention est .de transferer une image de grandes 
dimensions vers une surface elle aussi de grandes dimensions. 

Un autre but de l'invention est de limiter les moyens a mettre en 
oeuvre pour realiser ce transfert. 

Un autre but de l'invention est de permettre la realisation de ce 
transfert par un operateur seul. 

Un autre but de ('invention est de permettre de retoucher / reparer une 
image de grandes dimensions transferee sur une surface elle aussi de 
grandes dimensions. 

15 Dans I'etat de la technique on connaTt differentes solutions pour 

transferer une image sur un mur. 

Une premiere solution est de faire appel a un artiste qui, a partir d'un 

modele, pejndre | ft mur r>ttp solution ^ , rn r n ir „ 

onereuse que I'image a peindre est complexe. En effet, si I'image comporte' 
beaucoup de details, le peintre doit utiliser des pinceaux de tallies 
compatibles avec ces details. || s'avere alors extremement long de couvrir un 
mur de peinture avec un pinceau fin. 

Une deuxieme solution est d'imprimer industriellement I'image sur du 
papier qui est ensuite debite en bande. On obtient ainsi un papier peint qu'il 
faut ensuite coller sur le mur. Cette solution pose les problemes habituels lies 
a la pose de papier peint, a savoir les problemes de raccords entre les 
differentes laizes. Un autre probleme vient des differences de dimensions 
entre les murs. Cela implique que I'on ne connaft jamais la longueur des 
la.zes ni la facon dont il faut les imprimer et les decouper. De plus avec cette 
solution on perd I'aspect du materiau sur lequel on colle le papier, ce qui 
altere la perception de I'image et ne donne pas le rendu visuel espere 

Une troisieme solution de I'etat de la technique consists a utiliser une 
table tracante geante qui est positionnee en vis a vis du mur sur lequel on 
souhaite transferer I'image. Ce dispositif est tres encombrant et lourd. Son 
encombrement est tel qu'il est parfois impossible de I'amener dans une piece 
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et done de I'y installer. De plus II est Impossible de le mettre en ceuvre seul. 

Dans I'invention on resout ces problemes en integrant dans un 
dispositif manipulabe d'une main des moyens de localisation, d'orientation et 
d'impression. Ce dispositif a, par exemple, I'aspect exterieur d'un rouleau a 
peinture dont le rouleau a ete remplace par le dispositif d'impression. Le 
dispositif d'impression comporte deux roues permettant de deplacer le 
dispositif d'impression sur la surface en assurant un distance constante entre 
le dispositif d'impression et cette surface. Le dispositif comporte aussi un 
dispositif de localisation et d'orientation lui permettant de determiner 
precisement sa position sur la surface sur laquelle une image doit etre 
transferee. La connaissance de cette position permet au dispositif de lire un 
fichier representant une image a transferer sur le mur, la position sur le mur 
etant associee a une position dans le fichier image. Ce fichier permet de 
determiner les commandes d'impression a envoyer aux tetes d'impression du 
15 dispositif en fonction de sa position. Ce fichier comporte une image dont les 
dimensions sont correlees avec celles du mur. La determination de la 
position se fait, par exemple, par la projection d'une grille/quadrillage sur le 
mur. Cette grille est intercepts par un capteur optique du dispositif. A 
chaque croisement de la grille est associee une information de position. La 
lecture de cette information permet au dispositif de se localiser. L'orientation 
est obtenue soit par I'utilisation d'un deuxieme capteur donnant une 
deuxieme position, soit par I'utilisation d'un gyroscope, soit par la lecture de 
I'inclinaison de la grille, soit grace a un capteur de mouvement du type souris 
optique qui permet de mesurer les mouvements du dispositif sur le mur. 

Un operateur transfert ainsi une image sur un mur en parcourant ce 
mur avec le dispositif selon I'invention. Dans une variante le dispositif 
comporte aussi une memoire permettant de determiner les parties du mur qui 
on deja ete peintes. Cela evite I'accumulation de colorant a certains endroits 
Cela dispense aussi I'operateur d'avoir a se preoccuper de la regularity des 
30 passages du dispositif sur la surface. 

L'invention a done pour objet dispositif d'impression d'une image sur 
une grande surface comportant: 

- des moyens de transfert de colorant sur ladite grande surface, 

au moins u n moyen de prehen sion permettant a un operateur de 

35 manipuler le dispositif pour reproduire I'imag e sur l a gra nde-sprfacei 
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caracterise en ce qu'il comporte: 

- des moyens de reperage du dispositif dans le plan de la grande 
surface, 

- des moyens d'orientation du dispositif dans le plan de la grande 
surface, 

le dispositif etant aussi caracterise en ce que les moyens d'orientation, et les 
moyens de reperage cooperent avec les moyens de transfert de colorant 
pour synchroniser le transfert du colorant avec la position et I'orientation du 
dispositif dans ladite grande surface. 

invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit 
et a I'examen des figures qui I'accompagnent. Celles ci sont presentees a 
titre indicatif et nullement limitatif de I'invention. Les figures montrent: 

Figure 1: Une vue d'ensemble d'un dispositif selon I'invention en 
situation de transfert d'une image. 
15 Figure 2: Une illustration d'une grille de localisation. 

Figure 3a et 3b: illustrations du dispositif selon I'invention et de 
composants qu'il comporte. 

F'ffure 4a f 4b, et 4c: illustrations d e captenr onf i n ue d R In^ii^i™ 

Figures 5a et 5b: illustration d'une localisation sonore. 
Figure 6: une illustration d'etapes mises en ceuvre par le dispositif 
selon I'invention pour le transfert d'une image sur une grande surface. 

D'une figure a I'autre des references identiques designent des 
elements identiques. 

La figure 1 montre un dispositif 101 selon I'invention positionne contre 
un mur 102 sur lequel doit etre transferee une image. Le dispositif 101 peut 
etre tenu et deplace a bout de bras, comme par exemple un rouleau de 
pemture. La figure 1 ne montre pas I'operateur qui manie le dispositif 101 
pour ne pas encombrer la figure. La figure 1 montre aussi un projecteur 103 
pos.tionne en face du mur 102. Le projecteur 103 fait alors partie d'une 
vanante de I'invention permettant au dispositif 101 de se localiser sur le mur 

102. A cet effet le projecteur 103 projette sur le mur un quadrillage ou grille 
permettant de doter le mur 102 d'un systeme de cordonnees pouvant etre 
lues par le dispositif 101. 

La figure 2 illustre une grille telle que celle projetee par le projecteur 

103. Cette grille est un quadrillage comportant des lignes horizontales et 
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verticales, par exemple. L'orientation des lignes n'est pas forcement 
horizontal ou vertical, ces lignes peuvent etre obliques et definir tout aussi 
bien un maillage. La figure 2 montre aussi qu'a chaque intersection de deux 
lignes est associee une information de coordonnees. Cette information est, 
par exemple, un code barre, ou un couple abscisse/ordonnee. Cette 
information est lue par le dispositif 101 ce qui lui fournit une localisation sur le 
mur 102. Typiquement les traits de la grille sont tres fins, moins de 0,2 mm, 
et sont espaces sur le mur de 5 a quelques dizaines de mm. Les 
informations de coordonnees d'une intersection sont toujours placees au 
meme endroit par rapport a I'intersection. Cela permet d'assocler une 
intersection et les informations de coordonnees. 

La figure 3a montre une vue de dessus d'un dispositif 101 selon 
I'invention. Le dispositif de la figure 3 est celui mis en ceuvre a la figure 1 , 
d'autres variantes pour le dispositif 101 seront envisagees par la suite. Le 
dispositif 101 a la meme silhouette qu'un rouleau de peinture. Le dispositif 
101 comporte un manche 301 permettant de saisir et de manipuler le 
dispositif 101. Le dispositif 101 comporte aussi un corps 302 fixe au manche 
301 et s'etendant dans une direction perpendiculaire au manche 301. On 
considere que le dessus du dispositif 101 est la partie visible par un 
operateur lorsque le dispositif 101 est place contre le mur 102 en ordre de 
marche. Le dessous est la partie du dispositif 101 faisant alors face au mur 
102. 

Sur sa face superieure, le corps 302 comporte un capteur 303 optique 
permettant de lire les informations projetees par la projecteur 103. La figure 
3a montre aussi que le corps 302 comporte un microprocesseur 304, un 
capteur 305 d'orientation, une memoire 306 d'image, des moyens 307 
depression, des moyens 308 de communication avec un dispositif exteme, 
et une memoire 309 de programme. Les elements 303 a 309 sont connectes 
via un bus 310. Lorsque I'on prete une action au dispositif 101, cette action 
est effectuee par le microprocesseur 304 commande par des codes 
instruction de la memoire 309. 

La memoire 309 comporte plusieurs zones, chacune de ces zones 
correspondant a des codes instruction permettant la mise en oeuvre d'une 
fonction par le dispositif 101 . La memoire 309 comporte une zone 309a 
correspondant a la determina tion rte l a lo c alisation du ' -Ik nfrsitif 101 Nnr 
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zone 309b comporte des codes instruction pour I'extraction de donnees de 
I «mage enregistree dans la memoire 306. Une zone 309c comporte des 
codes instruction pour commander les moyens 307 d'impression 

La figure 3b montre le dispositif 101 vu.de dessous. A chacune des 
extremes du corps 302, le dispositif 101 comporte une roue. Les roues 311 
et 312 sont fixees sur des axes s'etendant dans une direction parallele au 
plan du mur 102 et perpendiculaire au manche 301. Les roues 311 et 312 
comporte chacune un capteur de pression qui est connecte au bus 310 Ces 
capteurs de pression agissent comme des interrupteurs pour le 
fonctionnement des moyens 307 d'impression. Les moyens d'impression 
sont, par exemple, un dispositif de jet d'encre. Ce dispositif comporte alors 4 
lignes de buses, 3 lignes chromatiques et une ligne noire. Ces quatre lignes 
sont paralleles et proches les unes des autoes. II faut au moins une buse de 
chaque l.gne pour im primer un point dans n'importe quelle couleur visible 
L ensemble de ces quatre lignes forme une tete d'impression a jet d'encre" 
Cette tete d'impression peut etre vue comme une succession de points Les 
buses ne doivent projeter i'encre que si elles sont a bonne distance de la 
surface g colour Cett e ri htn nre ast .nnr^ ^ » ^ couss 

H 'i a* OdO I ~ ii . " - 
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31 1 et 312. Lorsque celles-ci sont en contact avec une surface, cette surface 
exerce une pression sur les roues, et cette pression est detectee par le 
d,spositif 101 qui salt alors qu'il peut activer les buses. Dans une variants 
cette activation est realisee par i'operateur qui actionne un bouton d'une 
interface 313 homme machine connectee au bus 310. 

Dans une variante le corps 302 comporte une iroisieme roue 31 7 dont 
I axe de rotation est parallele a I'axe de rotation des roues 311 et 312 mais 
non colineaire a cet axe. En d'autre termes la roue 317 n'est pas alignee 
avec les roues 311 et 312. La troisieme roue 317 comporte elle aussi un 
capteur de pression. Le fait d'employer 3 roues permet de definir un plan et 
de garantir la distance entre le mur 102 et les moyens 307 d'impression La 
troisieme roue est decalee vers le manche 301 par rapport a I'axe des roues 
311 et 312. De preference les moyens 307 d'impression sont decales par 
rapport a I'axe des roues 311 et 312, ce decalage etant dans une direction 
opposee a la direction dans laquelle se trouve le manche 301. Ce 
positionnement des moyens 307 d'impression permet de limiter les marges 
non imprimables. a 



1 er depot 



6 

La repartition des buses sur quatre lignes n'est qu'un exemple. Dans 
la pratique cette repartition depend de la tete d'impression utilisee. En 
particulier la repartition des couleurs varie d'un fabriquant a I'autre. II peut 
s'agir de tetes d'impression polychromes sur laquelle la repartition des 
couleurs, i.e des buses, est particuliere, ou de tetes d'impression 
monochromes reparties en lignes ou en carres. 

Le capteur 303 est un capteur CCD, ou capteur a transfert de charge 
sensible a la lumiere, interceptant I'image projetee par le projecteur 103. Ce 
capteur CCD a une resolution d'au moins 0.2 mm et, de preference, une 
definition telle qu'H ait toujours dans son champ de vision au moins une 
intersection du quadrillage projete par le projecteur 103. En pratique, la 
definition du capteur permet d'obtenir une image carree de dimensions 
legerement superieures au pas du quadrillage. Le capteur CCD peut etre 
situe directement sur ie trajet des rayons lumineux emis par le projecteur 
103, eventuellement a travers une lentille. Les rayons lumineux peuvent 
aussi etre devies vers le capteur CCD via un miroir ou un prisme. La figure 
4a illustre le dispositif 101 dont les roues 311 et 312 sont en contact avec la 
surface 102. La figure 4a illustre le fait qu'un miroir 401 intercepte les rayons 
lumineux emis par le projecteur 103 et les reffechit vers un capteur CCD. La 
figure 4b illustre une variante dans laquelle les rayons lumineux traversent un 
miroir 402 semi reflechissant, sont reflechis par un miroir 403, puis reflechis 
par le miroir 402 vers le capteur CCD. On rappelle ici que le quadrillage se 
superpose, par projection optique, sur la surface a peindre. Dans une 
variante le capteur 303 voit la projection du quadrillage sur un ecran. Cette 
variante est alors, par exemple, celle de la figure 4b dans laquelle le miroir 
403 vertical est remplace par un ecran de preference blanc. Dans une autre 
variante le capteur 303 est directement en vis a vis du projecteur 103. 

Le capteur 303 est done capable d'acquerir une image de localisation 
comportant un element du quadrillage et une information de localisation 
associee a une intersection de cet element de quadrillage. Grace a cette 
image de localisation, le dispositif 101 est capable de se localiser sur la 
surface 102. Dans une variante le capteur 303 n'a pas systematiquement 
une intersection dans son champ d'acquisition. Dans cette variante, entre 
deux mesures faites sur des intersections, le capteur mesure le deplacement 
relatif du fond du quadrillage a I'aide des elements de ce quadrillage qu'il 
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percoit. A cette fin il est possible d'ajouter au quadrillage des imperfections 
permettant de mesurer le deplacement relatif dudit quadrillage Ce 
deplacement relatif du quadrillage par rapport au capteur 303, done au 
d,s P ositif 101, peut aussi etre evalue par un capteur regardant le mur 102 et 
5 ses imperfections. 

Le dispositif 305 d'orientation du dispositif par rapport au mur est 
realise par un gyroscope optique ou mecanique. Un gyroscope optique est 
obtenu soit en analysant I'image acquise par le capteur 303 et en 
determinant I'angle d'une ligne du quadrillage avec un bord de ('image 

1 0 acquise par le capteur 303. Un gyroscope optique peut aussi etre obtenu en 
dotant le dispositif 101 d'un deuxieme capteur 314 identique au capteur 303 
Le d.spositif 101 est alors en mesure de definir la droite reliant ces deux 
capteurs a la date d'acquisition des images de localisation, et done de 
sonenter a cette date. Un gyroscope mecanique est constitue par tout 

1 5 d.spositif produisant un signal permettant d'evaluer un ecart par rapport a la 
verticale. 

Le connecteur 308 permet de connecter le dispositif 101 a des 
appareils tiers, Le connecteur 308 jest p=»r eace — i~ 1 ■ 
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Fire Wire, un connecteur Blue Tooth, bu tout autre type de connecteur qu'll 
20 soitfilaireou hertzien: 

La figure 6 illustre une succession d'etapes mettant en ceuvre le 
dispositif 101 selon I'invention. La figure 6 montre une etape 601 preliminaire 
de chargement d'une image et d'affichage du quadrillage. L'affichage du 
quadrillage est realise par le positionnement correcte du projecteur 103 par 
rapport au mur 102. Ce positionnement est assure, au besoin, a I'aide de vis 
m.crometriques. Le positionnement est correcte lorsque le quadrillage proiete 
couvre la surface a peindre. Le chargement de I'image dans la memoire 306 
est realisee via le connecteur 308. L'image represente la fresque a transferer 
sur le mur 102. Les dimensions de I'image a transferer sent correlees avec 
30 les d.mensions du mur 102 et la resolution de repression. La resolution de 
impression s'exprime, par exemple, en points par pouce (DPI, Digits Per 
Inch, ou points par pouce). La resolution est un parametre des tetes 307 
d impression. La dimension de I'image enregistree dans la memoire 306 en 
pixels est done obtenue en multipliant les dimensions du mur par la 
resolut.cn de I'impression. Soit la memoire 306 peut contenir I'ensemble de 
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I'image, soit le dispositif 101 est en permanence connecte a un dispositif tiers 
stockant I'image, le dispositif 101 accedant a volonte a ce dispositif tiers via 
le connecteur 308. Un dispositif tiers est, par exemple, un disque dur externe 
ou un ordinateur portable. 
5 De I'etape 601 on passe a une etape 602 de determination de la 

position du dispositif 101. Cette position est determinee par 1'interpretation 
par le dispositif 101 de I'image acquise par le capteur 303. Une fois I'image a 
transferer chargee, un operateur peut placer le dispositif 101 contre le mur 
1 02 et commencer le transfert de I'image, ou impression de I'image. 
10 De I'etape 602 on passe a une etape 603 de determination de 

Torientation du dispositif 101. Cette orientation est obtenu par Interpretation 
des signaux produit par les moyens 305. 

De I'etape 603 on passe a une etape 604 de determination de la 
commande depression, c'est a dire de determination de la commande a 
envoyer aux moyens 307 depression. Dans une variante i'appareil 
enregistre, dans une memoire 315, au fur et a mesure de I'impression une 
image mesurant I'etat d'avancement de I'impression. Le contenu de la 
memoire 315 correspond a ce qui a deja ete imprime. Dans I'etape 604 le 
dispositif 101 connaTt ses coordonnees et son orientation. II utilise cette 
20 connaissance pour extraire de la memoire 306 les informations de couleur a 
utiliser pour commander les moyens 307 depression. L'image de la 
memoire 306 est telle qu'elle est superposable sur la surface a imprimer. La 
connaissance de coordonnees sur la surface a imprimer correspond done a 
la connaissance de coordonnees dans I'image enregistree dans la memoire 
25 306. Pour determiner le plus efficacement possible les commandes 
depression le dispositif 101 doit aussi connaTtre les points qui on deja ete 
imprimes. Ainsi, a chaque fois que le dispositif 101 imprime un point, il met a 
jour le contenu de la memoire 315. Cette mise a jour correspond a un 
transfert de I'image a imprimer vers la memoire 315, au fur et a mesure que 
30 cette image est imprimee sur le mur 1 02. 

Dans I'etape 604, une fois que le dispositif 101 a lu le contenu de la 
memoire 306 correspondant a sa position, il lit le contenu de la memoire 315 
correspondant a sa position, puis il compare le resultat des deux lectures. Le 
resultat d'une lecture, pour un dispositif ayant une tete depression lineaire, 
est la description d'une ligne de points, c'est a dire la description d'une 
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deplacementdudispositinoisurtoute la surface dumur102 

dSC rasp c 1 d'eT ° U rf " ne aU,re SUDS,anCe ° h,midUe S — P«"'e 

u„ „ a „n anS Vanan,e 08 ,,inVentl ' on ' te P ro i ecteu '- 103 as, ramplaoe par 
un pannaau sur lequal est imprlme une grille telle que decrite a .a tore 2 7» 
> «9ure 4o momre un ,e, pannaau 404 posltionne pa^eCau m uM02 Le 
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panneau est alors vu par le capteur 303. Dans ce cas le capteur 303 est 
focalise sur le panneau. Le panneau 404 est place a une distance du mur 
102 telle qu'il y ait la place pour un operateur de manipuler le dispositif 101 
entre le panneau et le mur. La localisation et I'orientation du dispositif 101 se 
font alors par rapport au panneau. 

Dans une variante de I'invention, le projecteur 103 projette I'image a 
transferer sur le rnur 102. Le dispositif 101 comporte alors un capteur fui 
permettant de lire cette image projetee et c'est le resultat de cette lecture qui 
permet de determiner quelles couleurs doivent etre imprimees en fonction de 
la position du dispositif 101. 

Dans une variante la localisation est obtenue par I'impression de 
reperes invisibles a I'ceil nu. Le dispositif comporte alors un scanner lui 
permettant de voir ces reperes aux aientours de la zone d'impression. Ces 
reperes sont deposes par le dispositif 101 au fur et a mesure de I'impression, 
en utilisant une encre invisible sauf par le scanner. Ce scanner eclaire 
eventuellement la zone avec une lumiere adaptee. Le dispositif 101 peut 
alors superposer a I'image qu'il imprime des reperes invisibles a I'ceil nu. 
Avec un balayage de proche en proche I'appareil connatt a tout moment sa 
position grace aux reperes imprimes lors d'un passage precedent et voisln. 
Au debut de I'operation, le reperage est initie par une feuille imprimee collee 
sur le mur. Cette feuille comporte des reperes invisibles sauf pour le scanner. 
La position de cette feuille dans I'image a imprimer est connue. II est done 
possible de commencer a imprimer sur cette feuille et de la, sur le reste du 
mur. A la fin de la procedure, la feuille est decollee et son emplacement est 
parcouru par le dispositif 101 de maniere a ie peindre. 

Dans une variante de I'invention la localisation et I'orientation sont 
realisees par ultrason. II suffit alors de positionner 3 emetteurs (501-503) 
dans la piece et deux recepteurs sur le dispositif 101. Le dispositif 101 est 
alors capable de determiner la distance le separant des 3 emetteurs et done, 
par triangulation, de determiner sa position. Dans cette variante il est aussi 
possible de n'utiliser qu'un seul emetteur en dotant le dispositif 101 de 3 
recepteurs (504-506). Dans cette variante il faut un moyen de memoriser la 
position de ou des emetteurs de maniere a etre capable de le ou les replacer 
aux memes endroits pour effectuer des reparations sur la fresque. Cette 
memorisation peut se faire par un clou plante a un endroit precis par 
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exemple. Ces variantes suppose* que le disposltif 101 connaisse les dates 
d'em.ssion des ultra son. Ces dates sont transmises via les moyens 308 par 
exemple. 

Dans une variante de ('invention la localisation est realise grace a un 
laser qui balaie la surface du mur. Ce laser est detecte a un instant t par le 
d,spositif 101. Cet instant t correspond une position connue du laser Cette 
position est obtenue en interrogeant le dispositif Remission du laser via les 
moyens 308 par exemple. II est aussi possible que le laser dessine sur le 
mur 1 02 un quadrillage semblable a celui decrit a la figure 2. 

Dans une variante ('orientation est determine grace au capteur 316 qui 
est capable de mesurer un deplacement par rapport a une position connue 
On est ainsi capable a partir d'une position initiate connue d'estimer le 
deplacement effectue, et done les localisation et orientation courantes 

Avec le dispositif selon Invention il est possible de passer plusieurs 
couche de peinture. Pour cela il suffit d'effacer le contenu de la memoire 315 
et le processus depression reprend comme si il n'avait en fait jamais 
commence. 
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Aver, te dispositif solnn I'inventinn ii Q ., 00 . nn ^ la ^ iDdee f 

reparer une certaine zone du mur. Pour cela il faut etre capable de recaler le 
dispositif 101 dans I'image transferee sur le mur 102. Ce recalage se fait soit 
via des reperes physiques, comme les coins du mur permettant de 
repos,t«onner la grille projetee par le projecteur 103. Le fait de correctement 
reposrtionner la grille suffit alors a recaler le dispositif 101. Ce recalage peut 
auss. se faire par reconnaissance de formes sur des zones a fort contraste 
Dans ce cas le dispositif 101 comporte un scanner qui lit une zone de I'image 
.mpnmee. Puis le dispositif 101 recherche dans I'image de la memoire 306 la 
zone correspondant a la zone scannee. Une fois la zone trouvee, le recalage 
est effectue. Des lors que le dispositif 101 comporte un scanner il est 
poss.ble d'utiliser ce dernier pour acquerir une image. Cette acquisition est 
real.see en deplacant le dispositif 101 au dessus de I'image que Ton souhaite 
acquerir. Cette image acquise est alors enregistree, par exemple, dans la 
mem 0l re 306. Cette image acquise peut alors etre transferee sur un autre 

mur, ou recuperee par un dispositif tiers via les moyens 308 

Au cours d'une seance de peinture il est aussi possible que le 

projecteur 103 soit accidentellement heurte et deplace. Dans ce cas II faut le 
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repositionne. A cette fin le projecteur 103 comporte un detecteur de choc 
permettant d'avertir I'operateur quand celui-ci doit effectuer un 
repositionnnement du quadrillage. Dans ce cas le repositionnement est 
equivalent a un recalage tel que precedemment decrit. 

L'interface 313 homme machine est situee soit sur ie corps, soit sur la 
poignee. Elle comporte, par exemple, des boutons de mise en marche/arret, 
un bouton de remise a z§ro de la memoire 315, un bouton pour forcer 
('impression independamment du contenu de la memoire 315. Cette interface 
comporte aussi des diodes, et ou des moyens sonores, permettant d'avertir 
I'operateur de certains evenements comme un deplacement trop rapide du 
dispositif sur le mur, un niveau bas des reserves d'encres, un deplacement 
de la grille. Une vitesse de deplacement du dispositif 101 est facilement 
estimee soit via la vitesse de rotation des roues 311, 312 et 317, soit via le 
capteur 316, soit via le capteur 303. Ces roues et ces capteurs donnent aussi 
acces a l'acc6leration du dispositif 101. Ainsi lorsque ces evenements sont 
detectes on peut aussi suspendre I'impression de maniere a eviter des 
imperfections dans le transfert de I'image si les moyens 307 ne peuvent pas 
imprimer de maniere compatible avec la vitesse de deplacement du dispositif 
101. L'impression est aussi suspendue si I'operateur se place entre le 
capteur 303 et le quadrillage. 

Les reservoirs de colorants, qu'ils soient encres, peintures ou autres, 
sont soit integres au dispositif 101 soit deportes. L'alimentation en colorant 
se fait alors via des tuyaux reliant les reservoirs au dispositif selon Invention. 

Les calculs et extractions de donnees peuvent etre deportes, tout 
comme les memoire 306 et 315, sur un appareil tiers connecte au dispositif 
101. 

On a decrit un transfert d'une image sur un mur vertical, mais 
Penseignement de ['invention est valable quelque soit la surface et son 
orientation. 

Dans la pratique if arrive que le mur ne soit pas un rectangle parfait. 
Dans ce cas soit Timage est taillee de maniere a en tenir compte, soit le 
dispositif 101 est parametre en consequence, Ce parametrage est realise, 
par exemple, en positionnant le dispositif 101 aux sommets de la zone sur 
laquelle doit etre transferee Timage. A chaque positionnement a un sommet 
I'operateur appuie sur un bouton, ce qui permet au dispositif 101 de definir la 
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zone compression. Cette zone est situee dans le polygone defini par les 
sommets, et I'impression n'est activee que lorsque le dispositif 101 est 
localise a I'interieur de ce polygone. 

Dans une variante le dispositif selon I'invention est mis en oeuvre par 
un robot qui lui fait balayer le mur. 
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REVENDICATIONS 

1 - Dispositif (101) d'impression d'une image sur une grande surface 
comportant: 

5 - des moyens (307) de transfert de colorant sur ladite grande surface, 

- au moins un moyen (301) de prehension permettant a un operateur 
de manipuler le dispositif pour reproduire I'image sur la grande surface, 
caracterise en ce qu'il comporte: 

- des moyens (3Q3-309a) de reperage du dispositif dans le plan de la 
10 grande surface, 

- des moyens (305-309a) d'orientation du dispositif dans le plan de la 
grande surface, 

le dispositif etant aussi caracterise en ce que les moyens d'orientation, et les 
moyens de reperage cooperent avec les moyens de transfert de colorant 
15 pour synchroniser le transfert du colorant avec la position et I'orientation du 
dispositif dans ladite grande surface. 

2 - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que les 
moyens de reperage comporte un capteur (303) optique pour lire une grille 
couvrant la grande surface. 

20 3 - Dispositif selon la revendication 2 t caracterise en ce que chaque 

intersection de la grille est associee a une information de localisation lue par 
le capteur. 

4 - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 3, caracterise en ce 
que les moyens de reperage comporte un capteur (316) optique pour lire une 

25 information de localisation sur la grande surface. 

5 - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 4, caracterise en ce 
que les moyens de localisation comporte un recepteur (504) d'ultra son. 

6 - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 5, caracterise en ce 
que les moyens d'orientation comportent un gyroscope (305). 

30 7 - Dispositif selon Tune des revendications en ce que les moyens 

d'orientation comporte un capteur (316) d'estimation d'un chemin parcouru 
par le dispositif sur la grande surface. 

8 - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 7, caracterise en ce 
qu'il comporte une memoire (306) pour enregistrer une image devant etre 

35 transferee sur la grande surface. 



REVENDICATIONS 

1 - Dispositif (101) depression d'une image sur une grande surface 
comportant: 

5 - des moyens (307) de transfert de colorant sur ladite grande surface 

- au moins un moyen (301) de prehension permettant a un operateur 
de man.puler le dispositif pour reproduire I'image sur la grande surface 

caracterise en ce qu'il comporte: 

- des moyens (303-309a) de reperage du dispositif dans «e plan de la 
10 grande surface, 

- des moyens (305-309a) d'orientation du dispositif dans le plan de la 
grande surface, 

le dispositif etant aussi caracterise en ce que les moyens d'orientation 
et les moyens de reperage cooperent avec les moyens de transfert de 
15 colorant pour synchroniser le transfert du colorant avec la position et 
I onentat.on du dispositif dans ladite grande surface. 

2 - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que les 
moyens de reperage comporte un capteur ( 303) optique pour iire une grille 

^ : ~ : = — : 2 — 

20 3 - Dispositif selon la revendication 2, caracterlsS en ce que cheque 

to 9n " e aSSOOi ' e " int0rmati ° n de IOCalisaWon lue ?*' 

4 - Dispositif selon fune des revendications 1 a 3. caracterise en ce 
que les moyens de reperage comporte un capteur (316) optique pour lire une 

25 information de localisation sur la grande surface. 

5 - Dispositif selon I'une des revendications 1 a 4, caracterise en ce 
que les moyens de localisation comporte un rticepteur (504) d'ultra son 

n„» J ' D ' SP °T Se '° n '' Une dSS revend ^«°ns 1 a 5, caracterise en ce 
que les moyens d'orientation comportent un gyroscope (305) 

™,„ , 7 " D ' SP0Si ! f Se '° n '' Une dSS reuend ^«°ns 1 a 6 caracterise en ce 
que les moyens d'orientation comporte un capteur (316) d'estimatten d'un 
chemin parcouru par le dispositif sur la grande surface 

ou'il com"o^ P0Sit ' f Se '° n '' Une ^ revendfcafo n« 1 * 7. caracterise en ce 

35 transfer , T™ ^ P ° U ' une ima 9 e d ^ant *re 

transferee sur la grande surface. 
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9 - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 8, caracterise en ce 
que le dispositif comporte une memoire (315) pour enregistrer Fetat 
d'avancement d'un transfert d f une image sur la grande surface, 

. 10 - Dispositif selon Tune des revendication 1 a 9, caracterisS en ce 
5 que les moyens de transfert de colorants sont selectionnes dans le groupe 
forme de au moins un dispositif a jet d'encre, un dispositif a jet de peinture. 



9 - Dispositif selon rune des revendications 1 a 8, caracterise en ce 
que le dispositif comporte une memoire (315) pour enregistrer I'etat 
d'avancement d'un transfer* d'une image sur la grande surface. 

10 - Dispositif selon I'une des revendication 1 a 9, caracterise en ce 
que les moyens de transfert de colorants sont selectionnes dans le groupe 
forme de au moins un dispositif a jet d'encre, un dispositif a jet de peinture. 
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